
SSW车载激光测量系统



系统介绍

北京四维远见信息技术有限公司移动测量团队以刘先林院士为首席科学家，核心技术依
托中国测绘科学研究院和首都师范大学，于 2003 年最早提出车载激光测量系统，并展开相关
科学研究和产品研发，于 2011 年 11 月通过原国家测绘地理信息局组织的鉴定，开始推广应用。

经过多年技术积淀，目前已实现批量生产及行业应用，形成了 SSW-G 国际版、SSW-C 国
产版、SSW-H 消费版等系列化产品。系统预留传感器、中控、网络、供电等接口，拓展性强，
可匹配特需定制产品。系统配套 " 大一键 " 自动提取和 SWDY 点云工作站软件，完全底层开发、
自主可控，实现了车载激光测量数据的智能化高效处理与场景应用。

SSW 车载激光测量系统已成功应用于道路部件级实景三维中国建设，采集生产了千余公
里精细化道路实体三维成果，同时在智慧交通、高精地图、城市精细化管理等诸多领域开展
了大量工程化应用，广受客户好评。

SSW 车载激光测量系统
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SSW-G 国际版

SSW-H 消费版SSW-C 国产版



系统集成进口测量型激光扫描仪、高精度光纤惯导、360 度全景相机，具有高精度、高集
成度、灵活可扩展等特点。场景适用性强、稳定性好，可广泛应用于道路部件级实景三维建设、
高精度道路改扩建、测绘成果质量检查等领域。

真彩色点云 全景影像

●  系统参数：

●  系统特点：

※ 高精度：重复测量精度 5mm；绝对精度优于 5cm

※ 高度集成：支持便捷更换载体，无缝切换

※ 高密度：180 万点频、250 线频

※ 高可靠性：各种数据优化功能，精度有保证

※ 高质量：点云成果均匀、细腻

成果精度：重复精度 5mm；绝对精度优于 5cm；相对精度优于 1cm 电池：100Ah

测量范围：1m-475m 工作时长：8h 连续工作

扫描频率：100-180 万点频、250 线频 端口：USB、网口

扫描视场：360° 防护等级：IP64（不包含接插件）

全景分辨率：3000 万 /7200 万 工作温度：-20℃ - 50℃

存储：1T 固态 重量：25.5kg

典型功率：100W 尺寸：650mm*360mm*870mm

SSW-G 国际版
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系统集成国产测量型激光扫描仪、国产高精度光纤惯导、360 度专业级国产实景测绘相机，
自主可控、稳定可靠、定制集成，可广泛应用于公路资产管理、城市精细化管理、高精地图
等领域。

●  系统特点：
※ 国产化：关键传感器全部国产化

※ 高度集成：支持便捷更换载体，无缝切换

※ 高密度：150 万点频、200 线频

※ 高精度：重复测量精度 3mm@100m；绝对精度      

                        优于 5cm

※ 高可靠性：各种数据优化功能，精度有保证

点云影像套合 全景影像

●  系统参数：

成果精度：重复精度 3mm@100m；绝对精度优于 5cm；相对精度优于 2cm 电池：100Ah

测量范围：1.2m-300m 工作时长：8h 连续工作

扫描频率：150 万点频、200 线频 端口：USB、网口

扫描视场：360° 防护等级：IP64（不包含接插件）

全景分辨率：4800 万 /12000 万 工作温度：-20℃ - 55℃

存储：1T 固态 重量：28kg

典型功率：100W 尺寸：620mm*340mm*890mm

SSW-C 国产版
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系统集成多台多线激光扫描仪、高精度 MEMS 惯导、360 度全景相机，低功耗、小体积、
稳定可靠，可广泛应用于道路资产普查、违建调查、道路街景、部件调查等领域。

●  系统特点：
※ 轻量化：低成本、低功耗、机动灵活

※ 高度集成：支持便捷更换载体，无缝切换

※ 高可靠性：结合激光雷达和 SLAM 算法实现成果优化，精度有保证

真彩色点云 全景影像

●  系统参数：

成果精度：重复精度 1cm；绝对精度优于 10cm；相对精度优于 3cm 电池：100Ah

测量范围：1.2m-300m 工作时长：12h 连续工作

扫描频率：（线数 32；频率 20hz；点频：64 万 / 秒）*3 台 端口：USB、网口

扫描视场：360° 防护等级：IP64（不包含接插件）

全景分辨率：4800 万 /12000 万 工作温度：-20℃ - 65℃

存储：1T 固态 重量：18kg

典型功率：65W 尺寸：600mm*310mm*860mm

SSW-H 消费版



06

大一键”自动提取

“大一键”是车载激光测量系
统的智能后处理软件，该软件可实
现上百种路面标志标线、交通标牌
及道路部件设施的多源提取和冗余
提取，结合私有云并行计算，对任
务统一调度，实现所有提取环节的
一键处理，可大大加快高精度地图
获取、道路资产数字化管理、道路
全息建模等业务的建设速度。

分层分类

属性信息丰富

管理到对象

三维建模矢量

天命风流-W
Highlight



07

常见要素提取成果

●  软件优势：
※	 CPU+GPU 混合私有云计算的环境框架

※	 利用了集群计算、点云空间数据挖掘、影像深度学习等人工智能技术手段

※	 可实现一键化从车载点云和全景影像到三维矢量的自动提取

※	 4 台 CPU 服务器 +1 台 GPU 服务器（含 8 张 8G 显存显卡）的硬件环境的计算效率可以满足当天外业数据当天处
理完成，保证数据无积压

※	 整体正确率和完整率达到 80% 以上

※	 节省工作量 30%~40%
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SWDY 点云工作站

SWDY 点云工作站是面向车载激光测量数据后处理与应用的可视化交互平台，突破了依赖
传统二维编辑环境的二次开发模式限制，从底层进行全新设计开发。SWDY 可流畅加载海量点
云数据，具有全景量测功能；综合考虑了全自动提取、嵌入式提取、易于操作的便捷交互编辑、
面向制图和建模等典型应用的成果转化，全新设计并实现了基于提取结果的一体化矢量采集
与编辑工艺；参数化、结构化自动建模工艺。

●  功能性展示：

●  软件优势：
※	 支持定制化功能开发

※	 支持立面正视模式下的矢量编辑

※	 海量数据加载

※	 具有丰富的属性编辑功能

※	 支持多种特色渲染

※	 具备从全景图像为矢量对象自动截取最佳照片功能

※	 支持多种矢量与模型数据

※	 智能化嵌入式交互提取

※	 具有丰富的特色矢量采编功能

※	 结构化自动建模功能

点云高程渲染

照片及应用

部件同步照片 立面测图模式

同步照片三维量测

丰富的格式导入、导出可定制化工具箱
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基于提取结果的一体化矢量采集与编辑工艺展示

矢量编辑与属性操作

智能交互编辑 - 标志标志便捷采集

嵌入式自动提取 - 小牌交互提取 嵌入式自动提取 - 虚分道线交互提取

嵌入式自动提取 - 马路牙交互提取

智能交互编辑 - 斑马线自动填充

天命风流-W
StrikeOut
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SWDY 点云工作站

参数化、结构化自动建模工艺

基于自动提取结果交互生成建模矢量，利用 SWDY 的建模模块，可一键化生成道路三维
模型成果。

参数化、结构化自动建模

自动化建模效果

三维建模矢量
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行业应用解决方案

一、新型基础测绘、实景三维中国建设

系统自 2011 年通过国家测绘地理信息局组织的鉴定以来，经过大量的生产实践及行业推
广应用，在新型基础测绘实景三维中国建设、道路及交通设施管理、自动驾驶高精地图、城
市精细化管理、高速改扩建、测绘成果质量检查等方面形成了完善的技术方案流程，产生了
可观的经济效益。

参与了北京、西安、嘉兴等国家级新型基础测绘的试点，在北京试点中，使用 SSW 系统和生产工艺完
成了首都核心区 340 公里道路的高精细建模；在西安试点中通过加装的面阵相机，获取了侧面高清纹理，与
航空影像联合 mesh 建模，实现了空地一体化数据处理。

首都核心区道路高精细建模

加装侧面相机 效果展示



行业应用解决方案

二、道路及交通设施管理

实现了深圳市交通局管养范围内 5000 余公里道路 41 类设施的矢量化、属性挂接及三维建模；与客户
单位联合开展了河南全省普通干线公路道路资产数字化项目，完成河南省全省范围内约 3 万公里普通干线公
路国省道的数据采集与处理工作，实现了道路基础设施资产的数字化，数据成果成功应用于河南省公路水路
数字化分析应用系统。
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道路资产数字化矢量成果

道路 BIM 模型成果

道路资产数字化矢量成果

道路 BIM 模型成果



三、高精度路面测量

四、自动驾驶高精地图

随着我国高速公路路网完善，对旧路的改扩建任务日益增加，改扩建设计时需要原有道路的精确基础数
据，一般平面精度优于 5cm，路面高程精度优于 2cm。

SSW车载激光建模测量系统在此类项目中优势明显：

1、精度高、质量稳定可靠；已完成多标段数据采集与处理，高程精度稳定在 1.4-1.8cm。

2、数据处理自动化程度高，速度快。点云解算、控制点纠正、路面提取、点云智能抽稀均自动完成，	
	 人机交互少，效率高，一标段（约 100 公里）从外业采集到成果提交约 15 天。

自动提取的高精度矢量线 高精度滤波后的地面点 高精度等高线 道路断面线

自动驾驶高精地图的数据采集主要依靠车载激光测量系统来完成，道路标线矢量化工作量大，需要投入
巨大的人力物力。

“大一键”自动处理软件可实现道路全要素特征数据全自动提取，成功率达 80% 以上，综合效率可提
高 30%-40%，有效解决数据处理瓶颈。

标牌全自动精确提取

彩色点云和自动提取矢量叠加 灰度点云和自动提取矢量叠加
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行业应用解决方案

五、沿街立面矢量测量

六、部件测量

沿街方面测量要求建筑物立面所有特征信息矢量化，工作量非常大，要求精细度高，直接在点云上矢量
化，精度低、速度慢，常规手段是无法完成的。

SWDY 点云工作站完全底层自主开发，定制功能模块很方便。利用 SWDY 特有的立面智能编辑模块来完
成立面特征信息矢量化，效率高、精度高，能更好满足设计部门需求。

沿街立面点云强度渲染图 点云矢量叠加图

沿街立面矢量

利用 SSW 车载激光扫描系统进行部件数据采集，获取高密度
三维激光点云和高分辨率影像，通过自动提取可快速获取城市部
件数据，同时 SWDY 可以从同步照片中自动分割出部件对应的照
片，支持属性录入和属性字段增加，效率很高，优势明显。

部件普查管理平台

城市部件数据成果
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七、测绘成果质量检查

测绘成果质量检测是保障测绘成果质量的重要环节。SSW 车载激光测量系统的数据特点与质检的要求
有很好的契合度。主要表现在，一是系统采集的点云数据精度高，且可以全自动识别出低精度扫描区域，能
够满足大比例尺数据质检要求。二是受遮挡等因素影响，系统无法采集到完整数据成果，质检不需要完整成果，
只需抽检部分成果数据，无需借助其他工具完善采集的成果。

SSW 车载激光测量系统具有强大的特征信息全自动提取功能，成功率和准确率均超过 80％，并可以自
动分割出对应的影像数据。提取的特征数据可与待检成果自动配准，进行精度统计分析，极大地提高质检效
率和质量。

质检目标自动切割

质检目标自动提取
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地  址 : 北京市丰台区南四环西路 188 号总部基地十一区 19 号楼
邮  编 : 100070
电  话 : 010-59795858   88279661
传  真 : 010-59795858-8001 
邮  箱 : sales@jx4.com
网  址 : www.jx4.com 官方微信

*2024 年 9 月版，后续参数变更恕不另行通知

八、可量测全景视频流生产及应用

完成了北京核心区 1119 条传统胡同可量测视频流成果数据生产，提取了 26 类不和谐
风貌点位并入库存档，首次将可量测全景视频流数据成果应用于传统胡同风貌监测，拓展了
成果应用方向。

基于全景视频流的三维量测 基于全景视频流的 POI 标注

序号 一级分类 二级分类 风貌内容 分类小项

1 街道风貌问题
1. 护栏 2. 市政箱体 3. 台阶 4. 废弃线杆 5. 架空线 6. 独立报刊亭
7. 非机动车停放设施 8. 公交站 9. 其它街道风貌问题
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2

建筑风貌问题

建筑立面问题
1. 空调 2. 管线 3. 牌匾 4. 雨棚搭 5. 防盗门 6. 防盗窗 7. 排烟管道
8. 疑似违规开墙打洞 9. 风貌不协调的外立面材料 10. 遗产标识引导
11. 建筑门牌 12. 高明度饱和红黄色系建筑色彩 13. 其它建筑立面问题
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3 屋面风貌问题 1. 太阳能 2. 光伏板 3. 空调 4. 其它屋面风貌问题 4

总计 26


